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1. Definice pouzitych pojmu

Poseidon
Bezdratova sit’ pracujici na frekvenci 868 MHz, kterou vyvinula spole¢nost ENIKA.CZ.

Systém Poseidon
Souhrn prvkd komunikujicich v bezdratové siti Poseidon.

Vysilac
Prvek systému Poseidon vysilajici zpravu (napf. stisk tlaCitka nebo vyslana hodnota snimace
fyzikalni veliCiny, napf. teploty).

Prijimac
Prvek systému Poseidon zpracovavajici pfijatou zpravu od vysilace.

ID
Jedinecné identifikaéni Cislo kazdého prvku systému Poseidon.

Komunikaéni jednotka
Volné programovatelna jednotka z fady AMREG (AMR-CP24/01 nebo AMR-CP26/01) umozriujici
komunikaci v systému Poseidon.

EsiDet
Cast navrhového prosttedi DetStudio slouzici pro tvorbu aplikaci.

Objekt
Zakladni stavebni prvek aplikace vytvaiené v navrhové ¢asti EsiDet.

Metoda
Vykonna funkce konkrétniho objektu.

Vlastnost
Zprostfedkovava pristup k vnitfnim parametrim objekt.

ap0051 _cz 01 4/23



M\ﬁl KOMUNIKACE V BEZDRATOVE SiTI POSEIDON

2. Zakladni vlastnosti a pravidla pouziti systému
Poseidon

Bezdratovy systém Poseidon nabizi nékteré nové moznosti v oblasti méfeni a regulace, na druhou
stranu je nutné zohlednit urcitd omezeni a vlastnosti, které se v klasické ,dratové“ automatizaci
nevyskytuiji.

2.1. Vyuziti radiového kmito¢tu 868 MHz

Systém Poseidon pracuje ve verejném kmitoétovém pasmu 868 MHz, pro jehoz vyuzivani
jsou stanovena pfresna pravidla. Pravidla jsou definovana ve VSeobecném opravnéni ¢&.
VO-R/10/05.2014-3 k vyuzivani radiovych kmito€td a k provozovani zafizeni kratkého dosahu,
které vydava Cesky telekomunikaéni Ufad. Z technickych parametr(i napf. vyplyva, Ze stanice na
kmitoctu 868 MHz s maximalnim vyzafenym vykonem 25 mW e.r.p. (efektivni vyzareny vykon),
mohou vyuzivat pasmo s klicovacim pomérem < 1,0 %. Kli¢ovaci pomér je podil Casu, kdy zafizeni
vysila, v ramci jakékoliv jedné hodiny. Laicky fe€eno, nelze kmitoCet obsadit vysilacim signalem
neomezené dlouho. Ztohoto divodu vSechny prvky systému Poseidon vcetné komunikacni
jednotky zajistuji splnéni limitu kliCovaciho poméru automaticky a nedovoli uzivateli umysiné ¢i
neumysiné pasmo nadmiru obsadit.

2.2. Odezvy bezdratového systému

Jak vyplyva z pfedchoziho odstavce, nelze na radiové pasmo nahlizet podobné jako na ,dratové*
propojeni s neomezenym datovym tokem. Vysilate systému Poseidon vysilaji zpravu ve velmi
kratkém Casovém intervalu kolem 5 ms ihned pfi vzniku udalosti (stisk tlacitka, odeslani mérené
hodnoty napf. teploty apod.). Jinou situaci je opakovany pozadavek na vyc€itani stavd nékterych
prvkl (poloha zaluzii, hodnota stmivacli) nadfazenym systémem pomoci komunikacni jednotky.
Aby se zamezilo pretizeni kmito¢tového pasma, je v komunikacni jednotce nastavena definovana
prodleva opakovaného éteni stavu. Podobna situace s ¢asovou prodlevou je i u zapisu hodnot
do bezdratovych prvk( (DALI predfadniky, stmivace, ovladani zaluzii, spinaci relé apod.). Aby se
zabranilo opakovanému zasilani téZe hodnoty, zasila komunikacni jednotka hodnoty az pfi jejich
zmeéné (zapni/vypni nebo zména hodnoty o vice nez 1). Zpusob komunikace a Casové
posloupnosti komunikace popisuje detailnéji tento dokument v dalSich kapitolach.

2.3.  Vyuzivani ovladacich funkci systému Poseidon

Systém Poseidon je navrzen tak, aby zakladni ovladaci a regulaéni funkce feSil uz na drovni
samotnych prvkd systému bez nutnosti nadfazeného systému. Napriklad, ovladani svétel mize
probihat napfimo mezi vysilaci (nasténna tlacitka, kliCenky) a pfijimaci (spinaCe svétel, stmivace).
Reakce na stisk tlaCitka je prakticky okamZzita v fadu desitek milisekund. Nadfazeny systém ma
presto moznost zjistit aktualni stav osvétleni (svétlo sviti/nesviti, aktualni intenzita) a navic muze
pfijimaCe ovladat z pozice nadfazené funkce (centralni vypnuti/zapnuti). Proto doporucujeme
VZDY vyuzivat véech preddefinovanych vys$ich funkci prvkd systému Poseidon, které Ize
konfigurovat pomoci programu Poseidon Asistent a propojeni s nadfazenym systémem vyuzivat
pro globalni ovladani a pro monitoring stavu a hodnot bezdratovych prvka.

Systém Poseidon na Urovni vysila¢l a pfijimacu fesi napfiklad tyto ulohy:

Ovladani svétel (zapnuti, vypnuti, stmivani, scény apod.).

Casové funkce pfi spinani/vypinani svétel a vystupnich relé obecné.

Ovladani rolet a zaluzii v€etné pfesného nataceni lamel.

Regulace intenzity osvétleni na zakladé méfeni hladiny venkovniho osvétleni.

Akce na zakladé detekce pohybu od snimacu pohybu.

Pouziti prioritnich alarmovych signali pro okamzitou reakci zafizeni (napf¥. ochrana Zaluzii pfed
silnym vétrem).

* 6 ¢ 6 0o o

5/23 ap0051_cz_01



AV\“ KOMUNIKACE V BEZDRATOVE SiTI POSEIDON

2.4. Jedineéné ID pristroju

Kazdy prvek systému Poseidon ma své jedineéné identifika¢ni €islo (ID), které je mu pfifazeno
z vyroby a je uzivatelsky neménné. Jiz vytvofené vazby mezi prvky jsou vazany na konkrétni ID,
a proto pfi vyméné prvku je nutné ménit i tyto vazby. Jedine¢né ID zvySuje bezpelnost provozu
bezdratové sité a identifikovatelnost vSech prvku.

2.5. Zabezpeceni a spolehlivost

PFi vysilani v daném frekvenCnim pasmu jsou data volné pfistupna v celém vysilacim dosahu.
Proto systém Poseidon ve svém protokolu pouziva nékolik technik kdédovani a zabezpeceni
pfenosu dat, aby se zvysila spolehlivost pfenosu a prfedevSim aby se zabranilo neopravnénému
zasahu do ovladani prvka. V parametrizacnim programu Poseidon Asistent jsou navic k dispozici
postupy a funkce, které umoznuiji ,zneviditelnéni“ danych prvkl v projektu a zaheslovani projektu
proti neopravnénému pouziti. Doporu€ujeme této oblasti vénovat zvySenou pozornost.

2.6. Dosah

Kazdy prvek systému Poseidon je navrZen tak, aby zajistil spolehlivy pfenos dat do vzdalenosti
150 m ve volném prostoru. V pfipadé pouziti systémového pfislusenstvi prvkl Ize zarucit dosah
az na 3 km. Realny dosah je v praxi podstatné mensi a zalezi na poctu prekazek a materialu, pres
ktery se signal Sifi a na velikosti pfipadného lokalniho ruSeni od jinych zdroju. S vyhodou Ize vyuzit
funkci opakovace signalu u kazdého pfijimace, ktery je napajeny ze sité.

ap0051 cz 01 6/23
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3. Komunikacni jednotka v siti Poseidon

Hlavni funkci komunikacni jednotky je vytvofit komunikacni ,branu“ mezi systémem Poseidon
a nadfazenym fidicim systémem AMIT.

Komunikaéni jednotka se v systému Poseidon muze soucasné chovat jako vysila¢ i pfijimag, tzn.,
ze muze vysilat povely, dotazovat se na stav vystupl zafizeni nebo pfijimat ze sité informace
napf. v podobé& analogové hodnoty (teplota, vihkost).

3.1. Zpusob komunikace

Emulace stisku tlacitka
Pomoci emulace stisku tlaCitka dokaze komunikaéni jednotka vyslat povel stejné jako fyzicky
vysila¢ (tlacitko klic¢enky apod.).

Povelovani pfijimacu

Zafizenim, ktera umoznuji pfijimat povely z komunikaéni jednotky, Ize ménit stav jejich vystupa.
Rozdil tohoto povelovani od povelu, ktery emuluje stisk tlacitka je takovy, Ze Ize ovladané zafizeni
povelovat pouze v ,zakladnim rezimu®. Zakladni rezim je vykonavana funkce konkrétniho zafizeni
dana vyrobcem, napf. zafizeni s reléovym vystupem by vykonavalo funkci Vyp / Zap.

Seznam podporovanych zafizeni je uveden v kap. 6. Zda dané zafizeni tuto moznost podporuje, je
dano jeho vyrobnim firmware.

Dotazovani prijimacu
Zafizeni, ktera umoznuiji pfijimat povely, umoznuji na dotaz komunika¢ni jednotky odeslat aktualni
stav (pfipadné hodnotu) vystupl. Tato funk&nost je opét dana firmware konkrétniho zafizeni.

Zpracovani prijatych zprav

V pribéhu komunikace se zpracovavaji pfijaté zpravy od vysilacu. Pfijaté zpravy mohou obsahovat
nasledujici typy hodnot:

¢ analogova hodnota (napf. teplota, vihkost apod.),

+ procentualni hodnota v rozsahu 0 % az 100 %,

¢ binarni hodnota (napf. stav obsazeno = True u pohybového cidla),

+ stav tlaCitka na fyzickém vysilaci (napf. stisknuto = True).

3.2. Casové posloupnosti komunikace, priorita

V nasledujicim textu bude popsano, jaké jsou dany Casové posloupnosti a priority komunikace
povelovacich a dotazovacich zprav z pohledu komunikaéni jednotky. Casové posloupnosti jsou
voleny na zakladé doporuceni tvirce komunikace Poseidon, firmy ENIKA.CZ.

Povelovani

Povelovani ma nejvyssi prioritu, mize se jednat o emulaci stisku tlacitka nebo odeslani povelu
napf. pro ovladani relé Vyp / Zap. Tento typ poZadavku se prakticky okamzité vykonava. Vznikne-li
vice pozadavku, zaradi se do fronty a postupné se vykonavaji.

Mezi vykonanim dvou a vice povelovacich pozadavkUl je ¢asova prodleva 100 ms. Nepfijde-li po
odeslani konkrétniho povelu odpovéd od povelovaného zafizeni, vyhodnocuje se Timeout,
a5 s se nevysila zadny povel (Ceka se na ,vycisténi“ éteru). Potom se mulze vysilat nasledujici
povel.

Pozor!

Povelovaci mechanismus automaticky hlida, zda se zménila hodnota, ktera se ma odeslat. Jestlize
nedo$lo ke zméné o hodnotu 1 vici hodnoté predchozi, povel se nevysle. Tim je zabezpeceno
opakované vyslani téZe hodnoty do éteru.

7123 ap0051_cz_01
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Dotazovani

Jsou-li vykonany v8echny povelovaci pozadavky, probiha dotazovani jednotlivych zafizeni na stav
nebo hodnotu vystupl. Dotazovani ma nizsi prioritu. ,Seznam* dotazovanych zafizeni se vytvari
automaticky, a to v takovém poradi, v jakém jsou vkladany jednotlivé objekty do projektu pro
komunikacni jednotku, viz kap. 4.1.

Dotazovaci pozadavky se vysilaji postupné pro jednotliva zafizeni, tak jak jsou vlozeny v seznamu
dotazovanych zafizeni. Bude-li vykonan dotaz pro posledni zafizeni, zaCina se opét dotazovat od
prvniho zafizeni v seznamu.

Mezi jednotlivymi dotazy je Casova prodleva 1 s. Nepfijde-li po odeslani konkrétniho dotazu
odpovéd od zafizeni, vyhodnocuje se opét Timeout a 5 s se ¢eka na ,vycisténi“ éteru. Potom se
muZze vysilat nasledujici dotaz.

Poznamka:

V dobé vydani této aplikacni poznamky je protokolem Poseidon dano, Ze Ize uskutecnit jeden
dotaz pro jeden vystup konkrétniho zarizeni, tzn., pokud se napf. dotazuje na zarizeni, které ma 8
reléovych vystupd, bude doba dotazovani tohoto zafizeni trvat 8 s.

Zpravy od vysilacu

Podobné jako vznika seznam dotazovanych zafizeni, vznika automaticky pfi vytvareni projektu pro
komunikac¢ni jednotku také seznam zafizeni, od kterych se olekava zprava obsahujici napf.
analogovou hodnotu. Jsou to zpravy, které jsou generovany stiskem tlagitek nebo snimacem
teploty €i vihkosti nebo vysilatem stavu kontaktl apod. Zpravy jsou po zaznamenani pfipraveny
k okamzitému pouZiti, napf. v podobé hodnoty méfené teploty.

ap0051 cz 01 8/23
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4. Tvorba aplikace pro komunikaci v siti Poseidon

Protoze je komunikaéni jednotka volné programovatelna, neobsahuje z vyroby firmy AMIT Zzadnou
uzivatelskou aplikaci. Pro uspé&Snou komunikaci v siti Poseidon, prostfednictvim komunikacéni
jednotky, musi byt vytvofena aplikace (dle technologickych pozadavku) v ¢asti EsiDet navrhového
prostiedi DetStudio.

Nasledujici kapitoly budou naznaCovat postup tvorby aplikace pro komunikaéni jednotku
AMR-CP24/01 nebo AMR-CP26/01 pro komunikaci v systému Poseidon.

4.1. Vytvoreni projektu

Vytvofeni projektu se provede napf. vybérem polozky hlavniho menu ,/Soubor/Novy®. Po tomto
vybéru se zobrazi okno ,Novy projekt®, viz nasledujici obr. 1.

oy -— =

__‘1’] Vytvoreni nového projektu

Ridici systém neureno

Teminal neurceno

Jméno projektu Project
Unigini D

Automaticky vytvort adresar

[ QK ] [ Stomo

Obr. 1 - Okno ,Novy projekt"

Pro specifikaci stanice se na fadku ,Ridici systém* klikne na tlaitko Zménit a v nasledujicim okné
se v levé &asti vybere polozka ,/Programovatelné regulatory/Ridici jednotky“. V prostfedni &asti
okna se vybere polozka ,AMR-CP24/01 Programovatelna komunikacni jednotka, RF* (viz obr. 2)
a specifikace zafizeni se potvrdi tla¢itkem OK.

~
Typy Fidicich systémd:
> Standardni Fidici systémy Nazev CPU Terminal
-5 ADiS e
= AMiNi, ADIR AMREG S zzeny
e AMIRIS, AMAP B AMROP1D RidicT jednotka do panelu
L= ADOS EAMROP2D Ridici jednotka do panelu
-5t ADOREG B AMROP24 Ridici jednotka do panelu
o ART IZAMRCP20/01  Programovatein kemunikadni jednotica
= :‘PETS;TM = AMRCF22/01 __FProcramovatelnd komunikadn jednotica, GSM
= Start Kit = AMRCP24/01 Programavatelnd komunikacni jednotka, RF
j Ukondens viroba = AMR-CP26/01 Programavatelnd komunikacni jednotka. GSM. RF
=-Iz= Programovateiné reguldtory
- Ridici jednatioy

(.= Programovatelné reguldtory
L 7 Nasténné oviadade
=1 Nasténné ovladade
=I5 Zakaznicks Fidici systémy
L[5 Amreg1000a

Korfigurace:  1xR5232, 1xR5485, Bthemet (switch), RF

Terminal

)

Obr. 2 - Specifikace zafizeni

9/23 ap0051_cz_01
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Do fadku ,Jméno projektu se vepiSe pojmenovani projektu a do fadku ,Umisténi“ se vybere
datové uloZisté, na které bude projekt uloZen. Zatrzenim volby ,Automaticky vytvofit adresar” bude
projekt ulozen do adresarfe se stejnym jménem, jako byl pojmenovan projekt. VSe je znazornéno
na obr. 3.

.,‘lrj Vytvoieni nového projekiu

Ridici systém  AMR-CP2x Zménit ..

Terminal admy

Jméno projektu Project
Umist&ni Do\

Automaticky vytvorit adresar

[ OK ] ’ Stomo ]

Obr. 3 - VypInéné okno ,Novy projekt®

Po potvrzeni okna ,Novy projekt* tlaitkem OK se zobrazi okno ,Parametry projektu®, ve kterém
Ize ménit nastaveni celého projektu (obr. 4).

i M
+~Obecné
- Komunikace — -
‘... Persistent storage Typ fidiciho systému
Ridici systém: | AMRCP2x

Teminal:

Udaje o projektu

Verze: 1.00 [F] Automaticky zvétiovat

Copyright:  {c) 2008, AMiT, spol.sro.
HMuttor: latina

Popis:

L#E

Obr. 4 - Okno ,Parametry projektu”

Dalsi informace ohledné zalozeni a nastaveni projektu Ize nalézt v napovédé EsiDet, kterou lze
zobrazit polozkou hlavniho menu ,/Napovéda/Napovéda EsiDet®.

4.2. SW objekty pro obsluhu komunikace v siti Poseidon

Objekty, které zabezpecuji komunikaci v siti Poseidon, se vkladaji do projektu napf. pfes polozku
hlavniho menu ,/Projekt/Pfidat do projektu”. V levé Casti okna ,Pfidat novou polozku“ se vybere
sekce ,/Objekty/Poseidon Wireless System®. V hlavni ¢asti okna je seznam objektd pro obsluhu
konkrétnich zafizeni systému Poseidon, viz obr. 5.

ap0051 cz 01 10/23
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F ™
e L T =

Skupina Poloika
6‘ Objekty Nazev Popis
(=7 Komunikace . .
i - Regulace Objekty/Komunikace
~{2=1 Plénovani PEBE_KED Emulace &yitlacitka PET_4 Poseidonu
odbus _Dimm itm ivac pro bezdratovou sit' Poseidon.
Modb P2R_Di Stmiva pro bezdra it' Poseid
sTCP PEBR_Relay Rele pro bezdrdtovou sit' Poseidon.
PER_Roll Ovlddani rolet a Zaluzii pro bezdrdtovou sit' Poseidon.
PET_4 Vysilad ctyftladitka Poseidon
PET_4xB Vicekanalovy vysilad Poseidon
PET_Contact VysilaZ stavu 2 kontaktt Poseidon
PET_CS Zpracovava zpravu typu C5,C5_CODE, Poseidon
PET_Percent Vysilad procentudini velidiny Poseidon
PET_Sensor Vysilag fyzikélni veliéiny Poseidon
Poseidon MASTER sit& Poseidon

Nazew: Poseidon

Obr. 5 - Okno ,Pridat novou polozku*

Objekt Poseidon

Tento objekt je nutno vlozit do projektu vzdy, zabezpecCuje komunikaci v systému Poseidon
s ostatnimi zafizenimi. Po vloZzeni se objekt Poseidon =zobrazi v okné& ,Projekt® v sekci
,Komunikace", viz obr. 6.

#--IC5 Regulace

Obr. 6 - Vlozeny objekt Poseidon

Podrobny popis jednotlivych objektd lze nalézt v napovédé EsiDet v kapitole
,/Obsah/Komunikace/Poseidon®.
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4.3. Vytvoreni vazby mezi komunikacni jednotkou a zafizenim

Jak jiz bylo uvedeno, kazdé zafizeni systému Poseidon ma své jedinecné ID, které je dano
vyrobcem. Pro spravnou obsluhu zafizeni komunikaéni jednotkou musi byt toto ID vyplnéno
v patficném objektu a do paméti pfijimace musi byt ulozena vazba s komunikacni jednotkou.

Vazbu s komunikacni jednotkou Ize do zafizeni ulozit dvéma zpusoby:
¢+ pomoci SW Poseidon Asistent od firmy ENIKA.CZ,

¢ parovacim rezimem.

43.1 SW Poseidon Asistent

Pro vytvareni vazeb mezi komunikaéni jednotkou a zafizenimi doporuujeme pouzit SW Poseidon
Asistent, ktery umozniuje rozSifené nastaveni zafizeni, a také lze pomoci tohoto SW vycist ID
zafizeni. Tato ID je potom nutno vyplnit do odpovidajicich viastnosti objektl v projektu, které
obsluhuji jednotliva zafizeni.

Vice informaci o pouziti SW Poseidon Asistent Ize ziskat na webovych strankach www.enika.cz.

Poznamka:
Pro uloZeni vazeb pfipadné konfiguraci zafizeni pomoci SW Poseidon Asistent je nutné mit v PC
zapojen ,USB vysila¢ pro ovladani a konfiguraci“ od firmy ENIKA.CZ.

Jestlize neni mozné pouzit SW Poseidon Asistent, |ze vazbu mezi komunikacni jednotkou
a zafizenimi vytvofit dle niZze uvedeného postupu.

4.3.2 Parovaci rezim

Parovani zafizeni typu pfrijimaé

Jako priklad parovani pfijimace a komunikacni jednotky je vybran pfijimac€, ktery disponuje
reléovymi vystupy. Do projektu pro komunikacni jednotku se proto vlozZi objekt PBR_Relay (a za
néj se pfirfadi jesté i jeho pofadoveé Cislo). Po vloZeni objektu do projektu bude objekt zobrazen
v okné ,Projekt” v sekci komunikace, viz nasleduijici obr.
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Projekt X

—-2= Project
. AMRLP2«
;ﬁ Motes
— 7 Procesy
P fﬂ Processinit
----- fﬂ Process1

== Komunikace
- & Poseidon

+-= Regulace

Obr. 7 - Vlozeny objekt PBR_Relay do projektu

Pfed samotnym parovanim je nutné, aby v komunikacni jednotce byla zavedena vygenerovana
aplikace s danym objektem, pfijima¢ musi mit vymazany pfedchozi vazby z paméti a v dany
okamzik parovani musi byt viditelny na siti Poseidon (viz manual pro jednotliva zafizeni firmy
ENIKA.CZ).

Poznamka
Blizsi informace tykajici se generace aplikace a zavedeni aplikace do komunikacni jednotky, Ize
nalézt v napovédé EsiDet v kapitolach ,/Obsah/Generace projektu” a ,/Obsah/Zavedeni aplikace”.

Postup parovani se provede nasledujicimi kroky.

¢+ Komunikacni jednotka i pfijimac se pfipoji k napajecimu napéti.

¢ V projektu DetStudia pro komunikacni jednotku se otevie ladici nastroj, napf. ,Inspektor 1
pres polozku hlavniho menu ,/Ladéni/lnspektor 1. Do otevieného okna ,Inspektor 1“ se mohou
vkladat jednotlivé objekty projektu a sledovat ¢i ménit jejich hodnoty. Vice informaci o pouziti

inspektoru Ize nalézt v napovédé EsiDet v kapitole ,/Obsah/Ladéni aplikace/Ethernet / Modbus
Inspektor.

Vliozeny objekt P8R_Relayl v okné ,Inspektor1” je znazornén na nasledujicim obr.
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Inspektor 1 L

Nazew Hodnota

= PBR_Relayl
1D 0
ChannelCount 0 L
OutD False 1
Outl False
Out2 False
Out3 False m
Outd False
Ouwts False
Oute Falze
Out? False
Error |

B e

Obr. 8 - Objekt P8R_Relayl a jeho vlastnosti v okné ,Inspektor 1°

Poznamka
Popis jednotlivych viastnosti objektu P8R _Relay je uveden v napovédeé EsiDet v kapitole
L Obsah/Komunikace/Poseidon/P8R_Relay*.

* V nasledujicim kroku se na pfijimaci 1% stiskne a uvolni programovaci tla¢itko (viz manual pro
jednotlivé zafizeni firmy ENIKA.CZ), tim se pfijima¢ uvede do programovaciho rezimu.

¢ Po uvolnéni programovaciho tlaCitka na pfijimaci se v okné ,Inspektor 1“ nastavi vlastnost
InitDevice objektu P8R _Relayl na hodnotu ,1° (True). Tim se spusti ze strany
komunikacni jednotky parovaci sekvence a v pfipadé, Zze parovani bylo uspésné, zobrazi se ve
vlastnosti ID vyCtena hodnota ID pfijimace. Také se automaticky naéte hodnota odpovidajici
fyzickému poctu reléovych vystupl do viastnosti ChannelCount, viz obr. 9.

Inspektor 1 I 4
Nazev Hodnota it
= PER_Relay1
T
ChannelCount 2 L
Outl False 1
Outl False
Out2 False
Out? False M
Outd False
Outs False
Outb False
Out? False
Error 0
InitDevice False

Obr. 9 - Vyctené ID pfijimace po uspéSném sparovani

Nyni Ize s danym pfijimacem komunikovat v systému Poseidon, tzn., Ize sledovat / ménit stav jeho
reléovych vystupud, napf. pfimo v okné ,Inspektor 1 pfipadné Ize stav ménit pomoci algoritmu
zapsaného v jednom z periodickych procesu a inspektorem sledovat zmény. Vice informaci
o tvorbé algoritm0 Ize nalézt v napovédé EsiDet v kapitole ,/Obsah/Procesy*.
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Parovani zafizenim typu vysila¢

Pro pfiklad parovani vysilaCe a komunikacni jednotky je vybran nasténny vysilac¢ disponujici Ctyfmi
tlaCitky. Do projektu pro komunikacni jednotku se proto vlozi objekt P8T 4 (a za né&j se pfifadi
jesté i jeho porfadové Cislo). Po vliozeni objektu do projektu bude objekt zobrazen v okné ,Projekt*
v sekci komunikace, viz nasledujici obr.

Projekt oox

= Project1
. AMRCP2
:X Motes
El = Procesy
P ] Processinit
----- fﬂ Process1

=l Komunikace

=4 Poseidon

B> Regulace

Obr. 10 - Vlozeny objekt P8T 4 do projektu
Pfed samotnym parovanim je nutné, aby v komunikacni jednotce byla zavedena vygenerovana
aplikace s danym objektem.
Postup parovani se provede nasledujicimi kroky.
¢ Komunikaéni jednotka musi byt pfipojena k napajecimu napéti. VysilaCe jsou zpravidla
napajeny baterii, ktera musi byt ve vysilaci viozena a mit dostate€nou uroven napéti.

+ V projektu pro komunikacni jednotku se otevie ladici nastroj, napf. ,Inspektor 1¢. Do
otevieného okna inspektora se pfida objekt P8T_41. Pfidany objekt znazornuje nasledujici obr.

Inspektor 1 L
Nazev Hodnota
B PET_41
1D 0
ON1 Falze
OFF1 False
ON2 Falze
OFF2 False
Error False
I

RSSI

Obr. 11 - Objekt P8T_41 a jeho vlastnosti v okné ,Inspektor 1°
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¢ Vokné ,Inspektor 1“ se nastavi vlastnost InitDevice objektu P8T_ 41 na hodnotu ,1“ (True).
Tim se oCekava pfichozi parovaci sekvence, kterou vysle vysilac.

+ Parovaci sekvence se ze strany vysilace aktivuje tak, ze se vybrané tlaitko 2% po sobé kratce
stiskne a uvolni. Prodleva mezi stisky tlaCitka musi byt krat§i nez 2 s.

+ Uspésné parovani se opét projevi vypinénim vlastnosti ID hodnotou ID pfijimade, viz obr. 14.

Inspektor 1 1 x
Nazev Hodnota
=l PET_41
L ew
OM1 False
OFF1 False
] False
OFF2 False
Errar False
InitDevice False

R35I 44

Obr. 12 - Vyplnéné ID vysilaCe po uspésSném parovani

Nyni Ize s vysilatem komunikovat v systému Poseidon, napf. Ize sledovat v okné ,Inspektor 1¢
stavy jednotlivych tlaCitek. Pokud je nékteré tladitko stisknuto, je u odpovidajici vlastnosti hladena
hodnota True.

Poznamka
Popis jednotlivych viastnosti objektu P8T 4 je uveden Vv napovéde EsiDet v kapitole
4 Obsah/Komunikace/Poseidon/P8T_4*,

4.4. Ukazka algoritmu v periodickém procesu

Ukazka algoritmu, ktery je niZze popsan, vyuzZiva sparovany pfijima¢, ktery je obsluhovan
prostiednictvim objektu P8R_Relay a vysilaC, jehoz zpravy jsou zpracovavany objektem P8T 4.

Ukéazka algoritmu je obsazena v souboru poseidon_pl_cz_01.dso, ktery je soucasti této aplikacni
poznamKky.

Popis algoritmu

Algoritmus bude zpracovavat stavy stisknutych tlaCitek vysilace a pfedavat tyto stavy na reléové
vystupy nasledovné:

+ reléovy vystup 1 bude ovladan (zapinan / vypinan) bitem &. O lokalni proménné Rele,

*

tlacitkem OFF1 bude vypinan reléovy vystup 1,

*

tlacitkem ON2 bude zapinan reléovy vystup 2,

L 4

tlacitkem OFF2 budou vypnuty oba reléové vystupy.

Poznamka
RozloZeni a oznaceni relé a tlacitek ONx a OFFx odpovida popisu v manualu vyrobce, ktery je
dostupny na www.enika.cz.

Stav reléového vystupu 1 je ovladan bitem €. O lokalni proménné Rele. Proménna je zaloZena
v pamétovém prostoru Ram.
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// Zapnuti / vypnuti reléového vystupu 1 bitem lokalni proménné
P8R Relayl.Out0 = Ram.Rele.O;

Vypnuti reléového vystupu 1 nastava, jakmile je zachycen stisk tlacitka OFF1. Protoze Ize tento
reléovy vystup vypnout tlaCitkem nebo zménou hodnoty bitu lokalni proménné, nuluje se pravé
i tento bit aby nedochazelo opétovnému zapnuti vystupu na zakladé vyhodnoceni zmény
zapisované hodnoty.

// Vypnuti reléového vystupu 1 tladitkem OFF1
if P8T_41.0FF1 then
P8R Relayl.Out0 = false;
// Bit lok&lni proménné do log 0
Ram.Rele.0 = false;
endif;

Tla€itkem ON2 je zapnut reléovy vystup 2 dle nasledujiciho kodu.

// Zapnuti reléového vystupu 2 tladitkem ON2
P8R Relayl.Outl = P8T 41.0N2 or P8R Relayl.Outl;

Vypnuti obou reléovych vystupl se uskute¢ni stiskem tlacitka OFF2 nasledovné.

// Vypnuti reléovych vystuptd 1 a 2 tladéitkem OFF2
if P8T 41.0FF2 then
P8R Relayl.OutO
P8R Relayl.Outl
endif;

false;
false;

Pokud bude reléovy vystup 1 zapnut lokalni promé&nnou a vypnut tladitkem, Ize ziskat aktualni stav
vystupu pomoci dostupnych vlastnosti objektu P8R _Relay, a to vlastnosti OutputsRead
a ActualOutX.

Vlastnost OutputsRead nabyva hodnoty True v pfipadé, Ze jsou dotazovanim ziskany vSechny
stavy vystupll daného zafizeni. Tuto vlastnost Ize pfenastavit na hodnotu False.

Vlastnost ActualoutX odpovida naposled ziskané informaci o stavu daného vystupu.

Zapis k6du mlize vypadat nasledovné.

// Pfeneseni aktudlniho stavu reléového vystupu 1 do lokalni proménné
if P8R Relayl.OutputsRead then

P8R Relayl.OutputsRead = false;

Ram.Rele.0 = P8R Relayl.ActualOutO;
endif;

Poznamka

Pri pouZziti vy$e uvedeného kédu na preneseni aktualniho stavu konkrétniho vystupu do lokaini
proménné je nutno brat v tvahu ¢asové posloupnosti komunikace (viz kap. 3.2) a nastavenou
periodou procesu, ve kterém je napsan algoritmus. M(zZe nastat situace, kdy se tlaCitkem vystup
vypne, aktualni stavy vystupt nejsou vycteny, tzn., Ze do lokélni proménné neni pfenesen stav
vypnuto, v dalsim kroku procesu se vyhodnoti zména zapisované hodnoty a vystup opét sepne.

Vlivem pfipadného zaruSeni éteru mlze zadana zména stavu skoncit neuspésné. V takovém
pfipadé, Ize vyuzit vlastnosti WriteAllOutputs. Jestlize se hodnota této vlastnosti nastavi na
True, vlozi se pozadavek na odeslani povelu vSech vystupl daného zafizeni, aniz byla odesilana
hodnota zménéna. Hodnota vlastnosti se nuluje automaticky.
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Odeslani povelu na vSechny vystupy lze podminit napf. hodnotou bitu lokalni proménné.
Nasledujici kod ukazuje mozny zapis.

// Vynuceny zapis na reléové vystupy
if Ram.ReleZapis.O then

Ram.ReleZapis.0 = false;

P8R Relayl.WriteAllOutputs = true;
endif;

Poznamka

Objekt Poseidon disponuje taktéZ vlastnostmi OutputsRead a WriteAllOutputs. Tyto
vlastnosti ovSem maji ,globalni* pouZiti. Pokud se napf. nastavi hodnota vlastnosti OutputsRead
na hodnotu False, nastavi se tato hodnota u odpovidajicich viastnosti jednotlivych objekti
projektu. Obdobné, nastavi-li se vlastnost WriteAllOutputs na hodnotu True, viozi se
poZadavek na odeslani povelli na vSechny vystupy vSech objektu (typu prijimac) viozenych do
projektu.

4.5. Prehrani aplikace

Jestlize je nutné v uzivatelské aplikaci provést néjaké zmény a pozaduje se, aby stavajici
nastavené parametry objektd (ID zafizeni, poCet kanall zafizeni apod.) byly zachovany po
prehrani aplikace, je mozno vyuzit nékterého z nasledujicich postupt.

+ |ID (pocet kanall apod.) vyplnit do pfislusného parametru v okné ,Vlastnosti“ u jednotlivych
objektd. Viz nasleduijici obr. znazorfiujici okno ,Vlastnosti“ objektu P8R_Relayl.

Wastnosti 1 X
PE8R_Relayl (FEF_Felz
2= [ET| =
=EE~ |
(Name) P8R_Relay1
Comment
4 |nitialize Property Default value
ChannelCount 2
D 2098102

Obr. 13 - Okno vlastnosti objektu PBR_Relayl

¢ Pomoci volby ,Ulozit / Obnovit data z regulatoru ...“ provést zalohu dat stavajici aplikace
z komunikacni jednotky a po prehrani aplikace data obnovit. Vice informaci Ize nalézt
v napovédé EsiDet v kapitole ,/Obsah/Ulozeni a obnova dat.®

¢ Pomoci zatrzeni volby ,Provadét zalohu a obnovu proménnych ve stanici“. Vice informaci
o této volbé Ize ziskat v napovédé EsiDet v kapitole ,/Obsah/Zavedeni aplikace/Pfenos
programu®.
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5. Diagnostika komunikace

Komunikacni jednotka automaticky hlida vnitfnimi funkcemi stav fyzického komunikaéniho modulu
bezdratové sité 868 MHz. Pokud by doSlo k zahlceni nebo jinému nestandardnimu stavu,
komunika¢ni modul se automaticky resetuje.

5.1. Sila signalu

Objekty, které v ramci projektu obsluhuji pfijimace i vysilage, disponuji vlastnosti RSSI. Hodnota
této vlastnosti udava silu RF signalu pfijaté zpravy od daného vysilate nebo dotazovaného
pfijimace.

Hodnotu signalu Ize rozdélit nasledovné:

¢ velmi dobry > -50 dBm,

¢ pouzitelny -80 dBm az -50 dBm,

+ Spatny < -80 dBm.

5.2. Stav komunikace se zarizenimi

Stav komunikace s obsluhovanym zafizenim systému Poseidon Ize vyhodnocovat pomoci
vlastnosti Exrror a Disconnected.

Error — chybova hlaseni prijimacu

Hodnota | Vyznam
0 Bez chyby.
Neocekavany typ povelu v odpovédi.
Pfi inicializaci — typ pfijimacCe nedopovida typu objektu.
Stav vystupu se neshoduje s poZadovanym.
Bez odpovédi.
Neocekavané Cislo kanalu v odpovédi.

B |WIN(F

Error — chybova hlaseni vysilacu
Hodnota | Vyznam

0 Baterie v poradku.
1 Baterie je vybita.

Disconnected — chybova hlaseni vysilacu

Hodnota | Vyznam
0 Bez chyby.
1 Vysila€ neposlal data po dobu delSi nez 10 min.

Vlastnost Disconnected je dostupna pouze u objektl obsluhujici zafizeni typu vysila€, kromé
objektl P8T 4 a P8T_4x8.
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6. Seznam podporovanych zarizeni

Tabulka nize obsahuje k datu vytvoreni této aplikaéni poznamky typy zafizeni od firmy ENIKA.CZ,
které Ize v siti Poseidon obsluhovat komunikacni jednotkou prostfednictvim uvedenych objektU.

Podporovana zarizeni

Zarizeni

Objekt

Pocet objektt
pro obsluhu
zarizeni

Poznamka

Prijimace spinaci

P8R_Relay

1

Max. 8 kanal(.

P8R 1 xxx *)

P8 R 2 xxx

P8 R 4 xxx

P8 R 8 xxx

Prijimace stmivaci

P8R_Dimm

Max. 4 kanaly.

P8 R D | xxx

P8R01-10N

P8 RDALIN

Prijimace roletové

P8R_Roll

P8 R R xxx

Regulatory osvétleni **)

P8T_Contact

Detekce pfitomnosti.

P8T_Percent

Vlystup regulatoru osvétleni.

P8T_Sensor

Intenzita okolniho osvétleni.

P8 TRPS W

P8 TR PS BIC

P8 TR PS HB

Vysilace s tlacitky

P8T_4

Max. 4 tlacitka.

P8 T 2 xxx

P8 T 3 xxx

P8 T 4 xxx

P8 T 4a xxx

Vicekanalové vysilace s tlacitky

P8T_4x8

Jeden objekt pro skupinu A az D.

P8 T 4x8a xxx

Vysilace stavu kontakt(

P8T_Contact

Jeden objekt na kontakt.

P8 TR2C |

Vysilace stavu kontakti a HDO

P8T_Contact

Jeden objekt na kontakt. Lze pouZit pouze v rezimu
Jednotlivy vysilac®, viz manual zafizeni.

P8 TR 2C DIN

P8 TR 2U DIN

Pohybové spinace

P8T_Contact

P8 TPSW

P8 T PSMR16/A xxx

Vysilace teploty

P8T_Sensor

P8 T Temp xxx

Vysilace teploty a vlhkosti

P8T_Sensor

Jeden objekt pro jednu veli€inu.

P8 T Temp/RH xxx

*) Znaky xxx zastupuji dalsi specifikaci zafizeni, napf. provedeni (vestavné, do podhledu, ...)
nebo design ramecku apod.
**) U kombinovanych zafizeni, jako je napf. regulator osvétleni, neni nutnou podminkou pouZit pro
zpracovani zprav vSechny uvedené objekty (P8T_Contact, P8T_Percent, P8T_Sensor). Bude-li
Zadouci zpracovavat napf. jen informaci o intenzité osvétleni, pouZije se pouze objekt

P8T_Sensor.
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7. Univerzalni aplikace

Ve spolupraci s firmou ENIKA.CZ byla vytvofena aplikace pro komunikacni jednotku, ktera
zabezpecCuje zpracovani preddefinovaného poctu zafizeni typu vysila a pfijimac. Aplikaci Ize
stahnout na strankach www.amit.cz v sekci ,PRODUKTY\TYPOVA RESENIAMREG - typova
freSeni\AMR-CP2x".

Pocet pfeddefinovanych prvku je nasledovny:

40 x az 8 kanalovy reléovy pfijimac,

40 x roletovy pfijimac,

40 x stmivaci pfijimac (Ize pouzit stmiva¢ vestavny, 1 V az 10 V nebo DALI),
25 x az 4 tlacitkovy vysilag,

25 x vysila¢ stavu kontaktu,

40 x vysila¢ teploty nebo vihkosti,

20 x emulace stisku tlacitka jednoho 4 tlaCitkového vysilace.

® 6 ¢ 6 O o o

Konfigurace skuteného poctu zafizeni v dané technologii se provadi pomoci SW Poseidon
Asistent. Konfigurace jednotlivych zafizeni jsou do komunikaéni jednotky ulozeny prostfednictvim
protokolu MODBUS TCP/IP. Pomoci tohoto protokolu Ize také vycitat stavy a povelovat
nakonfigurované zafizeni. Seznam registri protokolu MODBUS TCP/IP je soucasti SW Poseidon
Asistent. Vice informaci Ize nalézt na strankach www.enika.cz.

Pro &teni stavd a povelovani vystupl zafizeni pomoci nadfazeného systému AMIT je v aplikaci
pfipravena komunikace DB-Net/IP. Seznam WIDU pro obsluhu jednotlivych zafizeni je obsazen
v dokumentaci typové aplikace, kterou Ize stdhnout na strdnkach www.amit.cz v sekci
,PRODUKTY\TYPOVA RESENINAMREG - typova fesenNAMR-CP2x".
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8. Technicka podpora

Veskeré informace ohledné zaclenéni komunikaéni jednotky do sit¢ Poseidon, Vam poskytne
oddéleni technické podpory firmy AMIT. Technickou podporu muzete kontaktovat nejlépe
prostfednictvim emailu na adrese support@amit.cz.
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9. Upozornéni

AMIT, spol. s r. 0. poskytuje informace v tomto dokumentu, tak jak jsou, nepfejima zadné zaruky,
pokud se tyCe obsahu tohoto dokumentu a vyhrazuje si pravo ménit obsah dokumentu bez
zavazku tyto zmény oznamit jakékoli osobé &i organizaci.

Tento dokument muze byt kopirovan a rozSifovan za nasledujicich podminek:
1. Cely text musi byt kopirovan bez uprav a se zahrnutim vSech stranek.

2. VSechny kopie musi obsahovat oznaleni autorského prava spole¢nosti AMIT, spol. s r. 0.
a veSkera dalSi upozornéni v dokumentu uvedena.

3. Tento dokument nesmi byt distribuovan za ucelem dosazeni zisku.

V publikaci pouzité nazvy produktd, firem apod. mohou byt ochrannymi znamkami nebo
registrovanymi ochrannymi znamkami pfislusnych vlastnika.
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