9. pisemna prace z MA2

A

Jméno, os. ¢islo: 27.dubna 2004

Ptiklad 1. [2 body| Je dédna funkce f:R® — R predpisem

f(z,y,2) = 2”sin 2
V4

abod M = [—2,7,1] € R®. Stanovte rovnici te¢ny na graf u = f(z,y,2) v bodé [z,y, z,u] =

[M, f(M)).

Ptiklad 2. [3 body| Je dédna funkce f:R® — R predpisem
fla,y) =32z — y*2

a rovina o C R® dan rovnici
0:3r—y+z+2=0.

Najdéte viechny body M € R? takové, Ze te¢na na hladinu f = 1 v bodé M je rovnobézna
s rovinou g. NapiSte i rovnice prislusnych tecen.
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9. pisemna prace z MA2

B

Jméno, os. ¢islo: 27.dubna 2004

Ptiklad 1. [2 body| Je dédna funkce f:R® — R predpisem

f(2,y,2) = iz lna?

abod M = [e, 1,4] € R®. Stanovte rovnici teény na graf u = f(z,v, z) v bodé [z,y, z,u] =

[M, f(M)].

Ptiklad 2. [3 body] Je déna funkce f:R® — R predpisem
flz,y) = zy* — 2z2

a rovina o C R® dan4 rovnici
o:x—2y+z+3=0.

Najdéte viechny body M € R? takové, Ze teéna na hladinu f = —2 v bodé M je rovnobéZna
s rovinou p. NapiSte i rovnice prislusnych tecen.
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9. pisemna prace z MA2

C

Jméno, os. ¢islo: 27.dubna 2004

Ptiklad 1. [2 body| Je dédna funkce f:R® — R predpisem
flz,y,2) = %COS y’

abod M = [-2,0,4] € R®. Stanovte rovnici te¢ny na graf u = f(z,y, z) v bod& [z,y, z,u] =
(M, f(M)].

Priklad 2. [3 body| Je dédna funkce f:R® — R predpisem
flz,y) = yz* — 2y

a rovina o C R® dand rovnici
o:x+y—224+1=0.

Najdéte viechny body M € R? takové, Ze te¢na na hladinu f = —2 v bodé M je rovnobézna
s rovinou g. NapiSte i rovnice prislusnych tecen.
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9. pisemna prace z MA2

D

Jméno, os. c¢islo: 27.dubna 2004

Ptiklad 1. [2 body| Je dédna funkce f:R® — R predpisem

o =l

abod M = [e, %, —1} € R3. Stanovte rovnici teny na grafu = f(z,y, z) vbodé [z,y, z,u] =

[M, f(M)].

Piiklad 2. [3 body] Je déna funkce f:R® — R piedpisem
f(z,y) = 3zy — x2°

a rovina o C R® dana rovnici
o:x+3y—z2—3=0.

Najdéte viechny body M € R3 takové, Ze te¢na na hladinu f = 1 v bodé M je rovnobéZna
s rovinou p. NapiSte i rovnice prislusnych tecen.
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