Ukazka nékterych prikladii z testu ke zkouSce z predmétu
Pridavna zarizeni.

Celkovy pocet bodii ve skute¢ném testu je 35.

Znadmkovani: 35 —-31 bodua vyborné
30 — 26 bodu velmi dobfte
25 — 20 bodua dobte
<20 bodu nevyhovél

1. (1b.)Jakou periodu (v mikrosekundach) mé signal o frekvenci 40 kHz?

odpoved”: us

2. (1 b.) Na obrazku je znazornéna hysterezni smycka

o magneticky mékkého materialu
o magneticky tvrdého materialu

o paramagnetického materialu
B

[
o

3. (1b.) Zdznamova oblast v magnetickém médiu je oblast ve které je

0 intenzita magnetického pole vétsi nez koercitivni sila

O intenzita magnetického pole vEtsi nez remanentni magnetizace

a ve které dochézi k reverzaci zdznamového proudu

o oblast kterd je v bezprostfednim kontaktu se zaznamovou hlavou

4. (1b.) Indukéni hlava je pouzitelna

Q jen pro zapis
Q jen pro Cteni
Q pro zapis i pro ¢teni

5. (1 b.) Magnetorezistivni hlava pracuje na principu

o zmeény tepelného odporu polovodice zptisobeného magnetickou indukci
o zavislosti ohmického odporu MR senzoru na magnetickém poli
0 meéfeni napéti indukovaného ve vinuti hlavy

6. (1b.) Na obrazku je znazornén idealizovany pribéh magnetické indukce v zaznamovém
médiu. Dokreslete (idealizovany) pribeh napéti, které bude na vyvodech ¢teci hlavy
pracujici na indukénim principu.



7. (1 b.) Vyhodou skupiny kodl bez névratu k nule je, ze

o prubéh zdznamového proudu pii zapisu urcitého bitu nezavisi na predchozich bitech
(tj. ma zavislost hloubky 0)

0 nevyzaduji pouziti mazaci hlavy pii ptepisovani diive zapsanych dat

O na vystupu snimaci hlavy nikdy neni nulové napé&ti

8. (1b.) Vyhodou kédu MFM ve srovnani s FM je

O

jednodussi kodér a dekodér

o vyssi ucinnost kédu MFM

a lepsi synchronizacni vlastnosti kodu MFM
a

9. (1b.) Dopliite do nésledujiciho obrazku (idealni) pribéh magnetické indukce v médiu pti
zéznamu dané posloupnosti bitti kddem FM.
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10. (1 b.) Magnetopaskové jednotky s podélnym zaznamem (DLT, QIC, ...) mivaji pocet stop
na pasce

<10 (typicky 8)

o 50-300

a 300-3000

o pocet stop je dan délkou pasky

O

11. (1 b.) Obvykla konstrukce magnetopaskovych jednotek je vhodna predevsim pro

o sekvencni zépis/Cteni dat po jednotlivych blocich v rezimu Start — Stop
o souvisly zépis nebo Cteni vétSiho poctu bloka
o nahodny pfistup, tj. Cteni/zapis bloki z libovolnych adres

12. (1 b.) K nalezeni pozadovaného sektoru na disketé pouziva fadic

o informaci z adresniho bloku ADIP na zacatku kazdé stopy
o informaci z bloku SI na zacatku kazdého sektoru
o porovnani CRC zdznamu jednotlivych sektort



13. (1 b.) Standardni rozhrani disketovych jednotek pouziva pro pienos dat

o paralelni pfenos po bytech

o dva vodice — jeden pro sériovy pfenos separovanych dat, druhy pro pienos
separované¢ho hodinového signalu

o jediny vodi¢ pro sériovy pienos neseparovanych dat

14. (1 b.) Hustota zdznamu na disketé (pocet bitl/mm) je fadove

o 1 bit/mm
o 100 bitt/mm
o 10000 bith/mm

15. (1 b.) Vystavovaci mechanismus velkokapacitniho pevného disku (kapacita >1GB) je
pohanén
o krokovym motorem s interpolaci polohy
o stejnosmeérnym bezkomutatorovym elektromotorem
a ,,deprézskym systémem‘ — pohybliva civka mezi pélovymi néstavci magnetu
o linedrnim motorem

16. (1 b.) Pro fizeni rychlosti otaCeni pevného disku se pouzivd metoda

o CAV
o CLV
o CAViCLV

17. (1 b.) Nasledujici obrazek znazoriuje Cast stopy na disku CD. Dopliite do obrazku
hodnoty jednotlivych biti (tj. 0 nebo 1), které¢ budou na vstupu dekodéru dat pii ¢teni
tohoto zdznamu.

Data

18. (1 b.) Data ziskana ze subkanalii v zdznamu na disku CD se pouzivaji pfedevSim pro:

o presné vedeni hlavu po stopé
o adresovani dat, ptipadné fizeni zvukového vystupu
o generovani synchoniza¢niho signdlu pro dekodér EFM

19. (1 b.) Nakreslete blokové schéma snimaciho kandlu PRML pro zpracovani signalu
z magnetické hlavy disku



20. (1 b.) Rozhrani ATA dosahuje vysoké rychlosti pienosu v rezimu Ultra DMA pouzitim
nasledujicich technik (vyberte vSechny spravné odpovédi):

a

00000 O0D

rozsifenim datového kabelu na 32 bitil

pouzitim 80vodi¢ového kabelu se stfidajicimi se signdlovymi a zemnicimi vodici
pouzitim 80vodi¢ového kabelu a symetrickych signali

vzorkovanim dat pii obou hranach strobovaciho signalu (DSTROBE resp. HSTROBE)
kompresi dat pfed pfenosem

pouzitim datovych signalt s otevienym kolektorem

smér prenosu strobovaciho signalu je vzdy stejny jako smér prenosu dat

pouzitim kodu s vnitini synchronizaci pro ptenos dat

21. (1 b.) Princip tisku v laserové tiskarné spociva ve

a

a

a

vyuziti elektrostatickych sil mezi nabitymi ¢asteckami barviva a selenového valce

v tiskové jednotce

vyuziti termoplastického praskového barviva které ptilne k tiskovému valci v mistech
bodové ohtatych laserovym paprskem

vyuziti svétlocitlivého barviva, které po expozici laserovym paprskem ztmavne

22. (1 b.) Je-li programovatelny 10 tfadi¢ (programovatelny periferni obvod) zapojen
v perifernim adresnim prostoru procesoru, je pristup k jeho registrim mozny

00000

prostiednictvim pteruseni

prostiednictvim instrukei typu MOV ...

prostiednictvim instrukei typu MOV ... s nepfimou adresou
prostiednictvim instrukei typu IN ... resp. OUT ...
prostfednictvim instrukei typu CALL ...

23. (1 b.) K piidé€leni systémové sbérnice fadi¢i DMA (resp. k zahajeni arbitrace) mtze dojit

a
a
a

bezprostfedné po aktivaci signalu ,,zddost o sbérnici‘
po dokonceni probihajiciho pfenosového cyklu sbérnice
po dokonceni instrukce pravé vykonavané nadfazenym procesorem



