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Tvorba grafické vizualizace principu fidiciho systému - analogové
systémy v fizeni vyrobnich strojt

Druhy automatického rizeni

Druh fizeni je uréen reprezentaci fidicich signalt generovanych fidicim systémem (modulaci),
zpUsobem zpracovani téchto fidicich signall fizenym systémem a zpuUsobem uloZeni
programu automatického tizeni. Podle typu fidicich signal( se rozliSuje analogové, binarni a
Cislicové fizeni.

Analogovy fidici systém

Pri analogovém fizeni jsou pouZivany spojité plsobici signaly, které jsou svym casovym
pribéhem analogovym obrazem resp. vzorem ftizené veli¢iny. Analogovy signdl je
reprezentovan intenzitou elektrického proudu (proudem) a tim amplitudou signalu.
K nejdllezitéjSim prvkim analogovych fidicich systém( patfi kotoucové vacky, prevody,
ventily, motory, analogové a operacni zesilovace.

Priklad: Cyklus (periodicky pohyb) stolu stroje mlze byt fizen kotoucovou vackou (obr. 1).
Rizenou veli¢inou je drdha s stolu, kterd je odvozena z proménného poloméru otoéné
vackové kulisy naklapéjici tlakem na kladku ozubeny segment. Polomér kulisy odpovida
fizené veli¢iné - draze s. Pfi rovhomeérném otaceni kulisy se pohybuje stll stroje cyklicky
dopredu a dozadu. Jedna se o analogové mechanické fizeni. Analogové fizeni Ize uskutecnit i
pomoci mechanicko-elektronického (obr. 1.1) systému. Vackovy hridel urcuje, kdy a jak
dlouhou bude analogovy spinac sepnut a tento signal je veden pro fizeni daného procesu.

Tento vyukovy text je spolufinancovan Evropskym socialnim fondem a statnim rozpo¢tem Ceské republiky.
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Obr.1 Analogové fizeni stolu stroje [1]
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Obr. 1.1 Programové fizeni pomoci vackového hfidele [4]
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Binarni Fidici systém

Binarni fizeni (obr. 1.2) se uskutecnuje pomoci binarnich, tj. dvouhodnotovych signald.
Vétsina fidicich systém( je binarniho typu (na rozdil od proporciondlniho fizeni, napf.
obrdbécich CNC stroja). Binarni signdly jsou ¢asovym sledem dvou riznych hodnot nebo
stavll, napf. ZAPNUTO a VYPNUTO nebo symbolicky 1 a 0. Ke zpracovani bindrnich signalt
slouzi logické obvody. Binarni Ftizeni muZe byt realizovdno kontaktnim spindanim
(mechanickych spinacd, relé nebo stykacd) nebo bezkontaktnim spinanim (pomoci
polovodiovych prvkl), které je rychlejsi a spolehlivéjsi. K dalSim prvkim binarnich fidicich
systémU patfi téZ ovladaci ventily (hydraulické a pneumatické) apod.
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Obr. 1.2 Obecna struktura binarniho (logického) fizeni [1]

Priklad: Pohyblivy stll brusky, ktery se pohybuje stfidavé ve dvou smérech (obr. 1.3). Pohyb
doprava mlze byt napf. vyvolan kladnym napétim na motoru pfivadénym pfi levé poloze
prepinace. Na konci drahy stolu pfi pohybu doprava pfepne mechanicka narazka 2 prepinac
do pravé polohy a na motor je pfivedeno zdporné napéti pro pohyb stolu doleva. Pfepnuti
zpét na pohyb doprava zase provede na opa¢ném konci drahy narazka 1.

Tento vyukovy text je spolufinancovan Evropskym socialnim fondem a statnim rozpo¢tem Ceské republiky.
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Obr. 1.3 Binarni fizeni pohonu posuvu stolu (vratny pohyb) [4]

Cislicovy Fidici systém

Cislicové fidici signdly jsou vétsinou pfenadeny i ukladany v bindrnim kédu. Nejjednodudsim
kéddovanim je Ciselny kod, generovany kodérem vysilace a pak dekdéddovany v dekodéru
prijimace. Pri Cislicovém tizeni jsou fidici signaly nastavovany pomoci Cisel

Priklad: Posuvny stll obrabéciho stroje, ktery se ma cyklicky posunovat opacnymi sméry na
draze zadané Cislicové. Jednotka Cislicového fizeni vysila stfidavé sekvenci uréitého poctu
impulzll pro béh krokového motoru doprava a sekvenci stejného poctu impulzi pro béh
doleva (obr. 1.4). Pocet impulzi a tim i drahu posuvu lze nastavit na voli¢i slozeném z
Cislicovych dekdad (obr. 1.5). Kazdym ftidicim impulzem se pootoci krokovy motor o jeden
uhlovy krok a pohyb je prenesen na jeden krok linedrniho pohybu stolu, ktery je nejmensim
V zavislosti na krokovém motoru, prevodech a stoupani Sroubovice vietena mulzZe byt
nejmensi krok posuvu stolu nap¥. 0,1 mm. Na rozdil od analogového fizeni jsou nastavovaci i
nastavovana veli¢ina nespojité.

Tento vyukovy text je spolufinancovan Evropskym socialnim fondem a statnim rozpo¢tem Ceské republiky.
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Obr. 1.4 Digitalni fizeni posuvu s krokovym motorem [4]
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Obr. 1.5 Cislicové Fizeni s €arovym pravitkem [4]

K nejdllezitéjSim prvkim Cislicovych (digitalnich) fidicich systém( patfi dekodéry,
mikroprocesory, mikrokontroléry, Cislicové paméti, digitalni systémy s cidly a digitdIni datové

sité.
Tento vyukovy text je spolufinancovan Evropskym socialnim fondem a statnim rozpo&tem Ceské republiky.
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Podékovani

Investice do rozvoje vzdélavani.

Tento vyukovy text je spolufinancovan Evropskym socialnim fondem a statnim rozpoétem Ceské republiky

v ramci projektu ¢. CZ.1.07/2.2.00/28.0206 ,,Inovace vyuky podpotena praxi“.
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