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Obsah:

@ Zobrazeni elipsoidu na kouli

@ Neprava zobrazeni
@ Polykédnicka zobrazeni

@ Zobrazeni po astech
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Obsah:
@ Zobrazeni elipsoidu na kouli
Neprava zobrazeni
Polykénicka zobrazeni
Zobrazeni po Castech
Transformace mezi referenénimi sou¥adnicovymi systémy
Metody p¥evodu - Busa Wolf, Molodé&nsky.
Metody p¥evodu - transforamce pomoci gridu.
Metody odvozeni kli¢e
S-JTSK a ETRS89
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Literatura:
@ http://home.zcu.cz/~jezekjan/mk2/

@ http://www.gis.zcu.cz/studium/mk2/multimedialni_
texty/index.html

e P. Buchar, (V. Hojovec) - Metamaticka kartografie. Skriptum
CVUT.
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Software:
e QGIS https://www.qgis.org/
@ Proj4. / FWTools http://fwtools.maptools.org/.
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Sfericka trogonometrie - prehled a opakovani

Obsah

@ Sfericka trogonometrie - prehled a opakovani
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Sfericka trogonometrie - prehled a opakovani

Sférickd trigonometrie

Figure : Sféricky trojdhelnik (pFevzato z [?])
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Sfericka trogonometrie - prehled a opakovani

Sféricky trojuhelnik

Cilem je ur&eni a,b,c,«, B,y

Cilem neni jeho umisténi na sféfe.

Uloha SSS, UUU, SUS, USU

°
°
@ Pro FeSeni musime znat t¥i vychozi prvky.
°
@ Kosinova véta, sinova véta
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Kartografické zobrazeni, referen&ni plochy
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e Kartografické zobrazenf, referen¢ni plochy
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Kartografické zobrazeni, referen&ni plochy

Referenéni plochy

Matematicky definovand plocha, kterd nahrazuje zemské nebo jiné
vesmirné téleso nebo jeho &ast.

o Elipsoid
o Koule

@ Rovina

Jan Jezek MK2



Kartografické zobrazeni, referen&ni plochy

SouFadnicové systémy

o Geografické sou¥adnice
@ Kartografické soufednice

@ Rovinné soufadnice
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Kartografické zobrazeni, referen&ni plochy

Dilezité krivky

@ Loxodroma

@ Ortodroma
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Kartografické zobrazeni, referen&ni plochy

Kartografické zobrazeni

Kartografické zobrazeni: Vzajemné p¥ifazeni polohy bodi dvou
rtznych referen&nich ploch (nap¥ koule - rovina).
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Kartografické zobrazeni, referen&ni plochy

Kartografické zobrazeni

Kartografické zobrazeni: Vzajemné p¥ifazeni polohy bodi dvou
rtznych referen&nich ploch (nap¥ koule - rovina). Projekce - takové
zobrazeni, které |ze definovat geometrickou cestou (promitanim).
Obecné vyjadreni zobrazovacich rovnic:

X =1f(p,A),Y =f(p,A)
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Kartografické zobrazeni, referen&ni plochy

Délkové zkresleni:

rovnobézka

polednik
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Kartografické zobrazeni, referen&ni plochy

Kartografickd zkresleni

@ Délkové zkresleni - pomér nekone¢n& malé délky (délkového
elementu) v obraze k délce v origindlu.
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Kartografické zobrazeni, referen&ni plochy

Kartografickd zkresleni

@ Délkové zkresleni - pomér nekone¢n& malé délky (délkového
elementu) v obraze k délce v origindlu.

@ Plo3né zkresleni - pomér ploch dvou sobé odpovidajicich
nekoneéné malych obrazcii v obraze a v origindle.
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Kartografické zobrazeni, referen&ni plochy

Kartografickd zkresleni

@ Délkové zkresleni - pomér nekone¢n& malé délky (délkového
elementu) v obraze k délce v origindlu.

@ Plo3né zkresleni - pomér ploch dvou sobé odpovidajicich
nekoneéné malych obrazcii v obraze a v origindle.

s

@ Uhlové zkresleni - je rozdil sm&rnikl (Ghld) na obraze a jeho
velikosti na origindle.
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Kartografické zobrazeni, referen&ni plochy

Myriahedral
projections

Gore map

WAL

Dymaxion map

Goode's
homolosine

no interrupts
Y

7
Lambert cyl. eq. area Plate carree

Mercator

Figure : P¥evzato z Jarke J. van Wijk - Unfolding the Earth: Myriahedral
Projections
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Kartografické zobrazeni, referen&ni plochy

Pro jednoduchd zobrazeni plati:

p=f(U)

e=n-V
resp.

X=n-V,

Y =g(U)

@ poledniky jsou svazek p¥imek, nebo osnova rovnobé&Znych
ptimek

@ rovnobéZky jsou soustfedné kruZnice, nebo osnova
rovnobéZznych pfimek

@ http://www.gis.zcu.cz/studium/mk2/multimedialni_
texty/index.html
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Kartografické zobrazeni, referen&ni plochy

Kartograficka zobrazeni podle zkresleni:
e konformni - m, = m,
@ ekvidistantni - napf m, =1
@ ekvivalentni- m,-m, =1

@ vyrovnavaci
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eni
idistatni v polednicich

s P [ . P . ni
KuZelové, valcové a azimutdlni zobrazeni

Obsah

@ Kuzelové, valcové a azimutalni zobrazenf
o KuZelové zobrazeni
@ Zobrazeni ekvidistatni v polednicich
@ Valcové zobrazeni

Jan Jezek MK2




KuZelové, valcové a azimutdlni zobrazeni

(R %%
NerZ
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KuZelové zobrazenf
idistatni v polednicich

KuZelové, valcové a azimutdlni zobrazeni

Spole&né vlastnosti:
o Zakladni polednik - polednik od n&hoZ pocitdme p¥i zobrazeni
zemépisné délky
o Zakladni rovnobéZzka - prochazi vétsinou stfedem
zobrazovaného lzemi
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KuZelové zobrazenf
Zok e distatni v pole

Vil 0 ni

KuZelové, valcové a azimutdlni zobrazeni

S r'y

‘lod ‘ez uqo
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KuZelové zobrazenf
Zok e distatni v pole

s P [ . P . Vil o ni
KuZelové, valcové a azimutdlni zobrazeni

Zobrazovaci rovnice:

p = po+F(Up—U) (1)
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KuZelové zobrazeni
Zobrazeni ekvidistatni v polednicich

5 < < < . e . ni
KuZelové, valcové a azimutdlni zobrazeni

Ze zobr. rovnic vyjadfime m, a m,:
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KuZelové zobrazenf
idistatni v polednicich

KuZelové, valcové a azimutdlni zobrazeni

Ze zobr. rovnic vyjadfime m, a m,:

™= "R ds
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KuZelové zobrazenf
istatni v polednicich

KuZelové, valcové a azimutdlni zobrazeni

Ze zobr. rovnic vyjadfime m, a m,:

™= "R ds

pde np

Mr = R cos pd A - R cos ¢
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KuZelové zobrazenf

idistatni v polednicich

KuZelové, valcové a azimutdlni zobrazeni

Ze zobr. rovnic vyjadfime m, a m,:

dp
o= "R dp
d
m, = pae  _ _np
Rcospd\  Rcos¢
A zkreslent:
m3 = mf, cos? A+ m?sin® A
Plosdné:

P=m,-m,
Max. uhlové:
. Aw my, — mp
sin — = ————
2 my + mp
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KuZel zobrazeni
Zobrazeni ekvidistatni v polednicich

s P [ . P . Vilcové zobrazeni
KuZelové, valcové a azimutdlni zobrazeni

Zobrazeni ekvidistatni v polednicich

o Podmika:
dp

|
M- dp
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Kuz 2
Zobrazeni ekvidistatni v polednicich

Vilc zobrazenf

KuZelové, valcové a azimutdlni zobrazeni

Zobrazeni ekvidistatni v polednicich

o Podmika:
dp

M- dp

o Integrace v mezich:
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tatni v polednicich

KuZelové, valcové a azimutdlni zobrazeni

Zobrazeni ekvidistatni v polednicich

o Podmika:

o Integrace v mezich:

@ Ziskame
P = po— S5

, kde s2, je délka polednikového oblouku.
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KuZel zobrazeni
Zobrazeni ekvidistatni v polednicich

s P [ . P . Vilcové zobrazeni
KuZelové, valcové a azimutdlni zobrazeni

Vysledné zobrazovaci rovnice (pro kouli):

p = po+ R(Up—U)
= n-V
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Kuz 2
Zobrazeni ekvidistatni v polednicich

Vilc zobrazenf

KuZelové, valcové a azimutdlni zobrazeni

Vysledné zobrazovaci rovnice (pro kouli):

p = po+ R(Up—U)
= n-V

Konstanty: n, pg, Uy
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Zobrazeni ekvidistatni v polednicich

s P [ . P . Vilc zobrazeni
KuZelové, valcové a azimutdlni zobrazeni

Zkresleni:

n-p

N cosp
Aw m,—1
2 m+1
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Zobrazeni ekvidistatni v polednicich

. P . . s . Vdlcové zobrazeni
KuZelové, valcové a azimutdlni zobrazeni

Volba konstant - zvolena rovnob&Zka ma zkresleni minimalni a

rovno jedné.
om,
( oU ) /Uo =0

Po Gpravé:

po = Rcot Uy
Dale musi platit:
_n-po
R cos Uy
Po dosazeni:
n = sin Uy
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Figure : KuZelové zobr. - ekvidistantni v pol., 1 nezkresl. rovnob.,-
Ptolemaiovo zobrazeni (r. 150 n.l.), ¢o = 30
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5 P " . P . Vilcové zobrazeni
KuZelové, valcové a azimutdlni zobrazeni

Ukazka odovozeni

Y image
of the
meridian

< z = RA
© image of the equator
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idistatni v polednicich

5 P " . P . Vilcové zobrazeni
KuZelové, valcové a azimutdlni zobrazeni

Ekvidistantni zobrazeni:

m ——dY =1
P RdU
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all
ni' ek atni v polednicich

s P < . P . zobrazeni
KuZelové, valcové a azimutdlni zobrazeni

Ekvidistantni zobrazeni:

m ——dY =1
P RdU

X =RcoslUy- -V
Y=R-U
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Kuz 2 20 eni
Zob idistatni v polednicich

Vilcové zobrazeni

KuZelové, valcové a azimutdlni zobrazeni

Ekvidistantni zobrazeni:

m ——dY =1
P RdU

X =RcoslUy- -V
Y=R-U

Zkresleni: U
cos Uy
my=1m =P=——>—
cos U
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Kuz 2 20 eni
Zob idistatni v polednicich

Kuzelové, vélcové a azimutalni zobrazeni Valcové zobrazeni
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Kuz 3 eni
Zob idistatni v polednicich

5 P " . P . Vilcové zobrazeni
KuZelové, valcové a azimutdlni zobrazeni

Opakovani

Co je to kartografické zobrazeni?

Jaka je obecna rovnice pro jednoducha zobrazeni?
Jaka jsou kartograficka zkresleni?

Jaké délime zobrazeni podle zkresleni?

Jaky je rozdil mezi kart. zobrazenim a projekci.

Znate zobrazeni, kde se loxodroma zobrazi jako pfimka? Co
musi platit o zkresleni a obrazu poledniki?

Znate zobrazeni, kde se ortodroma zobrazi jako pfimka?
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