Tenzor elastických koeficientů a Hookův zákon – poznámky

Nejobecnější maticový zápis Hookova zákona (81 elastických koeficientů) [image: image1.jpg]Cuiiz2 Cuss Cuzs Cuant Cuna iz Cunny Cuen | [
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Vyjádření tenzoru elastických koeficientů po redukci díky symetrii (na 36) a díky termodynamickým zákonistostem (na 21)  
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Vyjádření Hookova zákona už v mírně zjednodušené formě (tenzor je symetrický)
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Maticové vyjádření Hookova zákona pro izotropní těleso pomocí Laméových koeficientů (rozepsaný vztah 2.8 z Havránkových skript) 
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