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Popis úkolu z přihlášky projektu
Zpráva bude obsahovat souhrnné informace (realizace, vlastnosti, provozní a
bezpečnostní pokyny atd.) o vyvinutém prototypu záznamového zařízení (Gprot 1).
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Úvod
Technická zpráva navazuje na uživatelskou a implementační dokumentaci hlavního výsledku
projektu [Gprot] Prototyp záznamového zařízení [1, 4]. Zpráva zahrnuje především
výkresovou dokumentaci prototypu včetně CAD modelů.

Výkresová dokumentace prototypu
V rámci výzkumu a vývoje prototypu byla převážná část trekovacího zařízení realizována
metodou 3D tisku technologií FFF (Fused Filament Fabrication) s použití následujících
tiskáren:

● Original Prusa i3 MK3S
● Original Prusa i3 MK2.5S

Systém uchycení stříkací pistole k robotu
Systém uchycení stříkací pistole k robotu se skládá z pěti hlavních částí 1 - Sestava
komponent upevněné na rukojeť pistole - NaRukojet_ASM, 2 - Sestava komponent
upevněné na přírubu robotu - NaPrirubu_ASM, 3 - Spínač tlačítka snímající stisk spouště
stříkací pistole - SpinacTlacitka, 4 - Sestava komponent upevněné na spoušti stříkací pistole
- Spoust_ASM, Rychloupínací šrouby - RychloupinaciSroub M3 x 40.

Obrázek 1: Kusovník hlavních součástí pro uchycení stříkací pistole k robotu
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Obrázek 2: Kusovník sestavy komponentů připevněných na rukojeť stříkací pistole
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Obrázek 3: Kusovník sestavy komponentů připevněných na přírubu robotu
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Obrázek 4: Kusovník sestavy komponentů připevněných na spoušti stříkací pistole
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Systém uchycení trekovacího zařízení ke stříkací pistoli

Obrázek 5: Kusovník komponentů pro upevnění senzorů na nádržku stříkací pistole
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Protokol o testování prototypu
Protokol o testování prototypu je uveden v samostatném dokumentu [5].
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