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Popis úkolu z přihlášky projektu
Zpráva bude obsahovat souhrnné informace (realizace, vlastnosti, provozní a
bezpečnostní pokyny atd.) o vyvinutém prototypu robotické buňky osazené záznamovým
zařízením (Gprot 2).
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Úvod
Zpráva zahrnuje dodatečné informace k hlavnímu výsledku projektu [Gprot] Prototyp
robotické buňky osazené záznamovým zařízením (pilotní aplikace) a protokol o testování
prototypu pilotní aplikace..

Dokumentace použitých robotů Fanuc
Dostupná na odkazu:
https://drive.google.com/drive/folders/1spCaaLChSq9ccU-10rdohyyM3vmGx9tP?usp=sharin
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Protokol o testování pilotní aplikace
Protokol o testování prototypu robotické buňky osazené záznamovým zařízením (pilotní
aplikace) je uveden v samostatném dokumentu [6].
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