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Indentifikace parametrů admitanční ҧ𝐴 a impedanční matice ҧ𝑍 vychází z náhrady 

propojení uzlů (větví sítě) pomocí 𝜋-článků:

Injektovaný proud do uzlu 𝑖 sestává z dílčích proudů 

k dalším uzlům odpovídajících větvím sítě k uzlům 

od 1 do 𝑛 (kromě samotného uzlu 𝑖):
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S ohledem na fázová uzlová napětí ഥ𝑈𝑓𝑖 lze odvodit vztah mezi proudy 

a těmito napětími:
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Tedy po úpravě:
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Pro diagonální a nediagonální prvky admitanční matice ҧ𝐴 definované implicitně vztahem
ҧ𝐼𝑖 = ҧ𝐴 ⋅ ഥ𝑈𝑓𝑖 potom platí:
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Admitanční matice ҧ𝐴 pak má prvky umístěné takto:
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Impedanční matice je určena vztahem ഥ𝑈𝑓𝑖 = ҧ𝑍 ⋅ ҧ𝐼𝑖
a její vyšetření vyplývá z porovnání se vztahem ҧ𝐼𝑖 = ҧ𝐴 ⋅ ഥ𝑈𝑓𝑖 po úpravě násobením inverzni maticí ҧ𝐴 −1 zleva :

ҧ𝐴 −1 ⋅ ҧ𝐼𝑖 = ҧ𝐴 −1 ⋅ ҧ𝐴 ⋅ ഥ𝑈𝑓𝑖 = ഥ𝑈𝑓𝑖 = ҧ𝑍 ⋅ ҧ𝐼𝑖
ҧ𝐴 −1 = ҧ𝑍
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Pro vyšetřování poruchových proudů je 

vždy klíčový diagonální prvek 
ҧ𝑍𝑘𝑘, 

který lze interpretovat jako náhradní 

impedanci kompletní sítě vzhledem 

k uzlu číslo 𝑘 při uzemnění všech uzlů, 

ke kterým jsou v bezporuchovém stavu 

připojeny zdroje napětí.


