
∆𝐴 = 𝑃 ∙ ∆𝑡 = 𝐹 ∙ ∆𝑠 ∫𝑑𝑊 = ∫𝑃(𝑡) 𝑑𝑡 = ∫𝑀(𝑡) 𝑑𝜗 

𝑃 = 𝐹
∆𝑠

∆𝑡
= 𝐹 ∙ 𝑣 𝑃(𝑡) = 𝑀(𝑡)

𝑑𝜗

𝑑𝑡
= 𝑀(𝑡) ∙ 𝜔(𝑡) 

 

𝐹 =
𝑃

𝑣
 a 𝑣 = 𝑘𝑜𝑛𝑠𝑡. 

 

𝑀(𝑡) =
𝑃(𝑡)

𝜔(𝑡)
 a 𝜔 = 𝑘𝑜𝑛𝑠𝑡. 

→ → 

∆𝐴 =
𝑃

𝑣
∆𝑠 ≈ 𝑃 ∙ ∆𝑠 ∫𝑑𝑊 = ∫

𝑃(𝑡)

𝜔
𝑑𝜗 ≈ ∫𝑃(𝑡) 𝑑𝜗 

 


