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Parkova transformace 

Parkova transformace je převedení statorových veličin do souřadného 

systému pevně spojeného s rotorem, přičemž osa d je ve směru budícího 

toku a osa q v pozici mezipólové. 



Magnetické toky v jednotlivých vinutích 
Jednoduché náhradní schéma synchronního stroje v a-b-c a d-q-0 
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Magnetické toky v jednotlivých vinutích 
Jednoduché náhradní schéma synchronního stroje 

v a-b-c a d-q-0 souřadném systému 
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Magnetické toky v jednotlivých vinutích 
Spřažené magnetické toky 

aq 



ad 

Magnetické toky v jednotlivých vinutích 
Alternativní interpretace spřažených toků 
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Alternativní interpretace spřažených toků 



Magnetické toky v jednotlivých vinutích 

Náhradní statorové reaktance pro ustálený stav 
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Magnetické toky v jednotlivých vinutích 

Náhradní statorové reaktance pro přechodný děj 
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Magnetické toky v jednotlivých vinutích 

Náhradní statorové reaktance pro rázový děj 
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Magnetické toky v jednotlivých vinutích 

Náhradní statorové reaktance 
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  Stroj s vyniklými póly Stroj s hladkým rotorem 

xd 0.9  1.5 (1.2) 1.5  2.5 (2) 

xq 0.5  1.1 (0.8) ~ xd (nepatrně menší) 

xd’ 0.3  0.5 (0.4) 0.2  0.35 (0.25) 

xd’’ 0.25  0.35 (0.3) 0.15  0.25 (0.2) 

xq’’ ~ xd’’ = xd’’ 


