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Parkova transformace

Parkova transformace je prevedeni statorovych veliin do soufadného
systému pevneé spojeného s rotorem, pricemz osa d je ve smeéru budiciho
toku a osa q v pozici mezipolove.
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Magneticke toky v jednotlivych vinutich

Jednoduché nahradni schéma synchronniho stroje v a-b-c a d-g-0
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Jednoduché nahradni schéma synchronniho stroje v a-b-c a d-g-0




Magneticke toky v jednotlivych vinutich

Jednoduché nahradni schéma synchronniho stroje
v a-b-c a d-g-0 souradném systemu
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Magneticke toky v jednotlivych vinutich

Sprazené magnetickeé toky




Magnetické toky v jednotlivych vinutich

Alternativni interpretace sprazenych toku

‘. n
o..:_t’.i_.‘_-——f_}_.
UFl L ; lad _{-_—_—_-J_:Lor ‘4
O=
by, n lad Eld Uod *Ud
e}
xQ0
7
lad
w3 Q_
D, g r_ g
—{  }— —{—— 3} —2o




Magnetické toky v jednotlivych vinutich

Alternativni interpretace sprazenych toku
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Magnetické toky v jednotlivych vinutich

Alternativni interpretace sprazenych toku
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Magneticke toky v jednotlivych vinutich

Nahradni statorové reaktance pro ustaleny stav

Xg =X, + X4
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Magneticke toky v jednotlivych vinutich

Nahradni statorové reaktance pro prechodny de;
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Magneticke toky v jednotlivych vinutich

Nahradni statorové reaktance pro razovy de;
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Magneticke toky v jednotlivych vinutich

Nahradni statorové reaktance
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