KMA/ODR — 8. tyden — stabilita klidovych stavii

Priklad 1. Mg&jme soustavu

) { ni(t) =a-p(t) +b-yat), ¢>0,
yo(t) =c-yi(t) +d-ya(t), t>0,
kde a,b,c,d € R.
Soustavu zapi¥me ve tvaru  y’(¢t) = Ay(t), kde
a b
y(t) =), 501", ¥yt =kh).n®], A=
c d

Rozhodné&te o stabilité po¢itku pomoci determinantu  det A =ad —bc astopy TrA =a+d.

Priklad 2. Mé&jme soustavu

1. Ur&ete v8echny jeji klidové stavy.

2. Rozhodnéte o stabilité nalezenych klidovych stav( a naértnéte fazovy portrét.

Priklad 3. UvaZujme dvé soustavy

yi(t) _ —y1(t), yi(t) = _yl(t> + ln\/m

(2) (3)

Yo (t) = —y2(t), Yo (t) = —ya2(t) +

1. Rozhodnéte o stabilit& potdtku pro soustavu (2) a na&rtnéte fézovy portrét.

2. Rozhodnéte o stabilité potatku pro soustavu (3) a na&rtnéte fazovy portrét.

Pt¥iklad 4. Méjme soustavu

Rozhodné&te o stabilité po¢atku a naértnéte fazovy portrét.



KMA/ODR — 8. tyden — stabilita klidovych stavii

Pr¥iklad 5. UvaZujme dvé soustavy

/

Yi(t) = —y1(t) +sin

W ( VUi (t) + 3 (1), 5 yi(t) = =10y1(t) + sin\/yF(t) + y3(t),
4 5
Yo(t) = —ya(t) +sin /47 (t) + y5 (1), Yo (t) = =10 ya(t) + sin/y7 (t) + y3(t).

1. Rozhodnéte o stabilité potatku pro soustavu (4) a nalrtnéte fazovy portrét.

2. Rozhodnéte o stabilité po¢itku pro soustavu (5) a na&rtnéte fazovy portrét.



